螺旋槳力效量測次系統-採購規格書

1、 品牌與產地限制：品牌總部與製造地嚴禁為中國大陸地區。
二、 技術規格要求 
1. 核心量測能力與精度
· 拉力 (Thrust)：量程至少達150N。量測精度須符合專業版要求測量下限低至±20 N以下，解析度優於±0.002N，準確度0.05%。
· 扭矩 (Torque)：量程至少達8Nm。解析度優0.001 Nm，準確度優於 0.75%。
· 轉速 (RPM)：支持光學感應，範圍 400 至 30,000+ RPM，準確度 1 RPM。
· 數據採集頻率：系統最高取樣速率須達 1,000 Hz (1ms 採樣間隔)，以支援高頻動態特徵識別與瞬態響應分析。
2. 動平衡分析功能 (Dynamic Balancing)
· 內建動平衡校準：軟體須內建螺旋槳動平衡引導功能，可即時監測振動數據並指引使用者進行配平，以達到 ISO 等級之平衡規範。
3. 電子量測單元 (EMU Pro)
· 電壓/電流範圍：支援最高 180 V 與 150 A 之動力系統量測。
· 擴充輸入：須提供至少 2 組額外的通用類比輸入信號接口，用於整合外部感測器數據（如壓力、濕度或額外位移計）。
4. 自動化控制
· 自動化測試支援：須支援透過 .CSV 檔案 匯入飛行紀錄進行「飛行重播測試」(Flight Replay)，須提供完整 Python API 接口，支援開發者進行閉迴路控制與自定義測試腳本。
· ESC通訊協議：須支援 Standard PWM (50 Hz 至 490 Hz）, Dshot (150/300/600), Oneshot(42125), Multishot 等主流無人機電調通訊協議。
· 無線控制功能：須可通過同一網路內的任意電腦遠端操控軟體，確保操作人員與動力力測試台保持安全距離。 

三、 系統配置與附件

· 拉力測量單元（15 kgf /8 Nm）：測量拉力和扭矩 
· 電子設備測量單元（180 V–150 A）：測量電流和電壓 
· 管狀結構：支撐FMU和動力系統，安全佈線 
· 同步集線器：連接測試台和軟體平臺 
· 溫度探頭：即時探測目標位置點的溫度 
· RPM光學探頭：提供電機轉速的精准測量 
· Flight Stand軟體 
· 系統安裝底座, 包括鐵製安裝底座加上配重沙袋, 可移動平台以利客需特殊要求
· 
