
採購規範書
壹、採購目的、項目及工作範圍

一、前言
  人工智慧（AI）時代來臨，全球每年九千萬輛新車迎接全面升級浪潮，隨著AI晶片效能提升，車輛產業從電動化與系統零組件智慧化，邁向AI大模型應用與軟體定義車輛(SDV)等技術革新，未來十年將是自駕車黃金時期，臺灣在全球半導體與資通訊產業(ICT)具備領先地位，為國際車廠關鍵供應鏈，投入AI智慧駕駛等關鍵技術開發，打造臺灣自主AI Vehicle核心技術、建立自駕車場域與智慧車電可靠度驗證能量，帶動感知模組產業鏈整合AI升級，爭取國際AI車用市場商機。
二、執行方式
 (一)執行內容:
整合Issac sim並建置市區道路實景模擬，模型精度30 cm、道路長度1 km。
  (二)預期效益:
建構屬於台灣環境自動駕駛所需實際道路影像資料庫進行測試，產品提升。
貳、工作時程

本案委託生效日起至115.12.15完成提供Issac sim實景模擬委託分析報告
參、驗收項目
  產出一份分析報告，內容包含：
1. 高擬真3D場景建構：物理模擬(Issac Sim)建構。

2. 建構台北市道路Issac sim實景模擬，模型精度30 cm、道路長度1 km。
肆、智財權權利歸屬
凡因執行此案所產生之相關智慧財產權歸屬於工業技術研究院所執行之經濟部科技研究發展專案計畫之研發成果。
伍、經費支付
收驗完成後，支付總經費100%。
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