
移載型 6 軸機械手臂用行星式關節模組規格： 

 電源：DC48V。 

 通訊：EtherCAT。 

 中空走線，穿線孔徑>8mm (最小軸除外)。 

 編碼器：ABS-17BIT/19BIT。 

 扭矩及最大轉速如下表： 

項次 型號 最大重量(Kg) 
扭矩(N.m) 轉速(rpm) 

最大 額定 最大 額定 

1 P200 1.70  200  60  70  30  

2 P150 1.40  150  40  125  30  

3 P50 0.8  50  20  150  30  

4 P30 0.4  30  10  80  30  

 

  



行星式關節模組外觀尺寸圖： 
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