
採購規範書

壹、採購目的、項目及工作範圍

本採購目的主要用於支援自駕車控制器之動態程式碼分析、效能診斷與驗證。採購項目包含動態程式碼分析技術，工作範圍涵蓋控制程式實際執行過程之系統負載、程式執行與任務排程等項目分析，並針對控制程式進行異常行為與問題分析，作為架構優化比較及系統可靠度提升之依據，以降低控制軟體於實車運行時發生程式異常之風險。
為推動上述目的，以利後續自駕車載具之應用，本次委託案受託單位之工作項目說明如下： 

1. 動態程式碼分析，其包括：

· 建置動態程式碼分析，支援自駕車控制器軟體之執行狀態監測。

· 配合自駕控制、排程控制、通訊管理、故障診斷及安全保護等功能進行動態程式碼驗證。 
貳、工作時程

本委託案時程為委託生效日起至 中華民國 115 年 10 月 16 日止，受託單位須於期限內完成參、驗收項目所列之所有交付項目，包含：

1. 建置動態程式碼，支援控制器軟體之執行狀態監測
2. 完成動態程式碼分析，產出異常與問題分析資訊
參、驗收項目
結案交付內容包含以下資料：
1. 動態程式碼分析報告
肆、智財權權利歸屬

凡因執行此案所產生之相關智慧財產權歸屬工業技術研究院所有。
伍、經費支付
結案文件交付並完成驗收後，支付總經費100%。
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