
委託名稱：關節控制與驅動模組

針對智慧夾持模組之關節驅動與控制需求，進行關節控制、驅動模組控制設計製
作，達成夾持模組任務應用之基礎。

驗收：
A. BOM／主要零組件表1份
B. 電路原理圖（Schematic）1式
C. PCB Layout資料1式
D. 關節控制與驅動模組工程樣件1式
E. 控制架構、介面及接線說明文件1份
F. 基本功能測試紀錄1份
G. 組裝／操作說明1份

規格：
• 夾爪機構採模組化設計，需具備三指節，可配合

進行基本開啟、閉合及夾持動作。
• 具備與驅動模組之機構連接介面。
• 單一制動器需提供至少30牛頓力量。
• 指關結構需可依據需求具可拆換或調整設計。
• 主控電路板需具備基本電性規範如：IEC 60601-1
• 主控電路板尺寸(不含接孔元件)至少小於8x8 cm
• 具備啓動、停止、正反控制
• 具備基本電源、控制訊號及致動器連接介面。
• 需可支援通訊介面IO(RS232)
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